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»Gama estandar de Convertidores
de Frecuencia Bonfiglioli-Vectron
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— PRESTACIONES
S
o ACT/ACU
i, Ly 201 =07 A MSTD EMSYS CMCAN KP500
ra | ; ; [ !
0O
g [
=2 Interfaz de usuario
é L ACTIVE CUBE KPa00=Unidad de contral
] 0,253 132kW KP232=Interfaz R5232 serie
KPCME=Kit de conexién remata
Modulos de comunicacidn
CMCAN=Madula de cormunicacion CAN
CMPDP=Maduls de comunicacian Profibus-DF
CM232=Midulo de comunicacion serie RS232
CM&BE=Modulo de comunicacion seria RS485
o . g
Modulos de expansion
EMSYSeModulo de expansidn System-8us
" EM|D=Mddulo do expansidn eniradas/zalidas
=< EMEMNC=Madulo de expansiwon Encoder
[+ [ EMRES=Madulo de expansion Resolver
g| & =
< e o Componentes de instalacian
= 1 !; o MSTO=Kit de instalacion mecanica estandar
<T =l ﬂ MPESV=Kil de instelamdn mecanica estandar-sin ventilador
— ‘ b MOIN=Kit de instalacion mecanica carril DIN
H ﬁﬂﬂ MAVIE=Kit de instalacidn mecanica antivibracitn
= .
L
= S - Tipo de construccion
..J o A=Construccion estandar C=Construccion Cold-Plate
B vCB 3 Al=Construccion estandar entamafio 1 Cl=Construccidn Cold-Plate en tamafio 1
= & a BOOKW o AZ=Construccidn estandar en tamafio 2 C2=Construccidn Cold-Plate en tamafo 2
= o Ad=Construccion estandar entamano 3 C3=Construccion Cold-Plate en tamanio 3
o =
[ <
=] Filtro de red
F=Filtro interno clase A
-=5infiltro
Tamano para 400V
ACU 407101 =0, 25kW ACT/ACUADT 132 260 ACT/ACU 4071-25«15W  ACT/ACL 401-37=55kKW
ACL 401-03=037kW ACT/ACU A07-15=3kW ACT/ACU401-27=185kW ACT/ACU 401-39=65kW
SYNPLUS AgilE ACT/AGU 401-05=055kW  ACT/ACU 401-18=6kW ACT/ACU 4071-29=22kW  ACT/ACU 4D1-43=T0kW
Dda11kW 02a11kw ACT/ACU 401-07=075kW  ACT/ACU 4D1-19=5,56W ACT/ACL 401-31=30kW  ACT/ACU 407-£5=90kW
: ' 3 g ACT/ACU 401-0%=1,1kW  ACT/ACU 401-21=7 5kW ACT/ACU 401-33=37kW  ACT/ACLI £01-47=110kW
ACT/ACU 401-11=1 5kW. ACT/ACU 4D1-279.26W  ACT/ACL 401-35«45kW  ACT/ACLI 401 -4%=132kW
= 2 ACT/ACU 401-12=1 85kW  ACT/ACU £01-23=11kW
Tamano para 230V
(| ACL 201-01=0,25kW ACT/ACU 201-09=1,TkW ACT/ACU 201-18=4kW
b < ACL) 201-02-0,37kW ACT/ACU 201-11=1.5kW. ACT/ACU 201-19=5,5kW 7
— £ ACTIACL 201-05=0 55kW  ACT/ACU 201-13=2,2kW  ACT/ACL 201-21=7 Sk —
o g ACT/ACU 201-07=075kW ACT/ACUZ01-15=3kW  ACT/ACU 201-22=8 ZkW
=
é = Serie convertidor de frecuencia y tension de alimentacion
H =l 201=230V [1 fase/3 fases)
i E A01=400V [3 fases]
E || 0.2a 22w
2
&
»
0,2 2.2 15 11 132 800
GAMA REGENERATIVA Convertidor de Frecuericia Serie VER/AEC POTENCIA kW @ BONFIGLIOLI
VECTRON
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»Convertidores de Frecuencia
Serie ACTIVE/ACTIVE CUBE
Bonfiglioli-Vectron
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AUMENTE LA CALIDAD DE SU PRODUCCION Configuraciones implementables dentro del convertidor de frecuencia serie ACTIVE

- Mayor rendimiento - Configuracion 110 Control Sensor-less {U/f|

- Ausencia de desgaste y rotura de los elementos rotativos - Configuracién 111 Control Sensor-less [Uff, presidn, caudal, nivel, temperatura, velocidad] con PID
- Eficiencia energetica - Configuracién 115 Control Sensor-less con eje electrénica”

- Control total del movimiento - Configuracidn 116 Control Sensor-less con "eje electrénice” e "index control”

- Configuracion 160 Control Sensor-less con control especial de freno

- Configuracion 210 Control vectorial lazo cerrade, controlador de velocidad

- Configuracion 215 Control vectorial lazo cerrado con eje electrénico

- Ennfrgura:mn 216 Control vectarial lazo cerrade con eje electrénico, index control

- Configuracién 230 Control vectorial lazo cerrade, cambio control pa rivelocidad

- Configuracién 260 Control vectorial lazo cerrado con control especial freno

- Configuracion 410 Control vectorial sin encoder Sensor-less

- Configuracion 411 Control vectorial sin enceder [Uff, presién, caudal, nivel, temperatura, velocidad]
con PID

- Configuracion 415 Control vectorial sin encoder Sensor-less con eje electronico

- Configuracién 430 Control vectorial sin encoder Sensor-less con control velocidad/par

- Configuracion 440 Control vectorial sin encoder Sensor-less con control especial del freno

- Configuracion 510 Control servomotores brushless sincronos imanes permanentes, control velocidad

- Configuracion 516 Control servomotores brushless sincronos imanes permanentes con eje electrinico e
index control

- Rampas adaptables )
- Comunicaciones industriales

TODO TIPO DE EXPERIENCIA
Sincronisma de motores

- Bobinadoras de papel, textil, chapa

- Indexacion

- Control de ejes

- Control de par

- Posicionamiento
Grias con y sin carga flotante

- Bombeao [centrifugas, sumergibles, etc)
Extrusoras

- Ascensores

Ventilacion industrial de altas potencias

- Prensas Configuraciones implementables dentro del convertidor de frecuencia serie ACTIVE CUBE

- Tornos : _ _ - Configuracién 110 Control Sensor-less [U/f]

- Rectificadoras ] Caonvertidares de frecuencia - Configuracion 111 Control Sensor-less U/f, presion, caudal, nivel, temperatura, velocidad) con PID
- Montacargas Serie ACTIVE - Configuracion 115 Control Sensor-less con “eje electrdnica”, control de posicion

- Transportadores aéreos - Configuracidén 116 Control Sensor-less con "eje electrénice” e "index control”

- Prensas de impresion - Configuracion 160 Control Sensor-less con control especial de frena

- Bobinadoras - Configuracion 210 Control vectorial lazo cerrade, controlador de velocidad

- Maqguinas téxtiles - Configuracion 215 Control vectorial lazo cerrado con eje electrénico, control posician

- Configuracién 216 Control vectorial lazo cerrado con eje electrénico, index control

- Configuracién 230 Control vectorial lazo cerrado, cambio control pa rivelocidad

- Configuracion 240 Control vectorial lazo cerrado con posicionado de gjes

- Configuracién 260 Control vectorial lazo cerrade con control especial freno

- Configuracion 410 Control vectarial sin encoder Sensor-less

- Configuracion 411 Contral vectarial sin enceder [U/f, presién, eaudal, nivel, temperatura, velocidad]
con PID

- Configuracion 415 Control vectorial sin encoder Sensor-less con gje electranico

- Configuracién 430 Control vectorial sin encoder Sensor-less con control velocidad/par

- Configuracion 440 Control vectorial sin enceder Sensor-less con posicionado de gjes

- Configuracion 460 Control vectorial sin encoder Sensor-less con control especial del freno

- Configuracion 510 Control servernotores brushless sincronos imanes permanentes, control velocidad

- Configuracion 515 Control servomnatores brushless sincronos imanes permanentes, “eje electrénico’

- Camaras frigorificas
- Almacenes verticales

|‘~ﬂ

Converhidoras de frecuencia
Sarie ACTIVE CUBE - Configuracion 516 Control servomotores brushless sincronos imanes permanentes con eje electrinico e
index contral
. L - Configuracién 520 Control servomotores brushless sincronos imanes permanentes, control par
B LA INSTALACION MAS COMODA - Configuracion 530/531 Control servomotores brushless sincronos imanes permanentes entre control par-
—_— - Equipo compacto y de reducidas dimensiones velocidad
- Terminales enchufables y desenchufables = Configuracion 540 Control servomotores brushless sincronos imanes permanentescon posicionado de
- Posibilidad de instalacién de varios equipos de forma compacta (reduce espacios de instalacion) gjes
Posibilidad de alimentacion en alterna y continua - Configuracion 560 Control servomotores brushless sincronos imanes permanentes, control freno especial
- Filtro de red internos u opcionales - Configuracién 610 Control vectorial Sensor-less para servomotores brushless, cantrol de velocidad
- Version IP&5 con posibilidad de interruptores de paro/marcha, sentido de giro y potenciémetro de velocidad - Configuracion 611 Control vectorial Sensor-less para servomotares brushless, con PID
- Funcidn de seguridad 5TO [Safe Torque Off] para ACTIVE C UBE - Configuracion 615 Control vectorial Sensor-less para servomotores bru5h1955 ‘eje electronico”
- Maxima compatibilidad para el control de servamotores Banfiglioli BCR y BTD con ACTIVE CUBE - Configuracién 630 Control vectorial Sensor-less para servomotores brushless, cambio control par/velocidad
- Entrada para 24V externos para la alimentacion de la placa de control en caso de fallo de alimentacion - Configuracion 640 Control vectorial Sensor-less para servomotores brushless, con posicionado de gjes

del convertidor ACTIVE CUBE
- Wersion parz bajas temperaturas

@ BONFIGLIOLI
VECTRON
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»Terminales de Control

Dependiendo de las configuraciones utilizadas los modos de conexidn del corwertidor de frecuencia serie

Dependiendo de las configuraciones utilizadas les modos de conexion del convertidor de frecuencia serie
ACTIVE son diferentes. Las entradas y salidas son programables,

Ejemplos de configura-
cion 110 o 410: control a

TERMINAL DE CONTROL

ACTIVE CUBE son diferentes. Las entradas y salidas son programables

Ejemplos de configuracion 110 o 410: control
a lazo abierto escalar y vectorial

TERMINAL DE CONTROL

laﬂ: aihilertn escalar y X210A — — X210A
vectoria Tensia : i Fia ;
1A [ oD 20 [ (] 2ouneoma - BGHBRTR ot Sn RS
%2104 Habilitacion det convertidor [STOAl __ ———>>L:3__ ST1IND X2108.2 GND _E[I"-I'. . .
: Reconocimiento de error ; 14 |52IND X210A.3 Hahlllla_c_ltuj dFl :onvertu:jnr
i K210M4 | Arrangue en sentido horario W ; 5 | S3IND ¥ Reconacimignto dt.E ervor uSTU-ﬁ-]
/ = AZ10AS | Arrangue en sentido antihorario ®--——1 4 [S4IND H21084 | Arrangue an 5en.:|.4:iu horario.
I\\- I,-fl' x210B X21044 | Seleccitn grupo de datos | = o - E S5IND K?.‘Iﬂ.ﬁ..‘i ﬁ.rrl'anqp_e Sh g0 SAttomHe
== l—i'_'i" S4IND B210AT | Seleccitn grupo de datos 2 / MIL\'HJ X2108.6 SELECC!?H grupe de datos 1
o o By = | ™~ X2104.7 | Seleccidn grupo de datos 2
= |2 | GND 20V TERMINAL DE CONTROL N /| x2108 B o
®-{/|* - 13151001 X2108 o T 54IND TERMINAL DE CONTROL
""""" O e . [STOB] — (7| GND 20V X2108
T 5 | +10V/4mi (K208 | Sonda térmica del mator Py T /T ks .
| [€—{ 6| MFI1A wes2 fenozev L Y- MFoIA X210B.1 | Sonda térmica del motor
17 |GND TV K2108.3 | Mensaje operativo e S 0V/AmA X2108.2 | GND 20V [STOB]
¥2108.4 | Sehal analdgica proparcional a u<<_T MEITA X2108.3 Me_nsaje operative :
b ia frecuentia real = 7 |6ND 10V 31084 | Sefial analdgica proporcional a
L2085 | alimentacidn potencidmetro 10V - La frecuencia real
X2108.6 | Referencia de velocidad Da + 10V ¥210B5 | Almentecion potenciometno 10V
X208.F | GND 10V ¥210B:6 | Referencia develocidad 0.8 +10V
X210B.7 | GND 1OV
Ejemplos de confi- x210A

guracion 210 o 510:
control a lazo cerra-

TELF. 938052434 FAX. 938052544

+Z20N/180mA
GND 20V

TERMINAL DE CONTROL

X210A

Ejemplos de configuracion 210 o 510: control
a lazo cerrado vectorial con motores

TERMINAL DE CONTROL

ﬂu veﬂorial con mo- S1IND Tansidn de 20V aEintrDl'lns v servomotores X210A
tores asincronos y SZIND a2 | eND 2oy 1 *x210A Tension de salida 20V o entrada
servomotores S3IND 1 T 2 | 1 420V/180mA ] para fusnte externa DC 24V+10%
4IND X210A3 | o i : i o ¥210A.2 | GND 20V
Si econccimiento de arror > ---=| 7 | GND 20V b Lol _
S3IND ¥2108.4 | Arrangue en sentido horario [STOA) : S 3| S1IND xoipaa | Habilitacion del convertidor
=+ ' S]] e s B § Reconocimiento de errar ISTOA
#21085 | Arranque en sentida antihorario . — & | 52IND oT0hE | Arre ido hor
x210B K210A.6 | Canal B del encoder e _| S3IND ; rrangue en santido horario
; ¥218A.T | Canal A del encoder ! = FE SAIND R21085 | Arranque ensentide antihorario
SAHIND : : T SEIND ¥2108:8 | Canal B del encoder
- : -1 7 | S5IND - 3
10 g?‘{}D U?[.W TERMINAL DE CONTROL r}»—«\ o Canal A del encoder 1
X2108B v M
_ MFO1A (=] x2108 TERMINAL DE CONTROL
+10V/4mA X2108:1_| Sonds 1érmica det molor N L riesnD X2108
MFITA X210B.2_ | GND 20V [STOB) —i > 2 | GND 20V gt
GND 10V K210B.3 | Reporte operativo o '_Jl,rf _'F""'/:, 3_| S10UT ﬂ'.m'aj g?\lﬂ[g[lt:FE‘III‘;;;E::IWTHSTDW
i i AR = 1 Ve “ o |
Y1084 Sefial analogica proporcional 2 e E\.ﬂ.‘f E MFO 1A K210B.2 funcibnde segu?iﬁ;gtl .
o la frecuencia real 5 | +10V/&4mA :ﬂluﬁE T Py
X210B:5 | Alimentacion potencidmetro 10V T E MFI1A - ’:.uteFF:al A lpﬁg'-c roserelonats
- — :’ - , 2 aldgica i
Para el control de servomotores se requiere la tarjeta B =vncia de veintidad D a4 10 I5 | 7 1 GND 10V = []_B.a la frecuencia real
de expansion EM-RES para conexionar el resolver. X2168.7 | GNO 10V 21085 | Alimentacion potenciémetro 10V
Para el control de servomotores se requiere la tarjeta = Reisrencis develncidad U & +10Y
de expansidn EM-RES para conexionar el resolver. #2108.7 | GND 10V

inffo@abina.com
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» Datos Técnicos
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ACTIVE/ACTIVE CUBE

ACTIVE/ACTIVE CUBE

ACT/ACU 401 [desde 5,5kW a 30,0kW]

Potencia salida de motor (kW] 0,25 | 0,37 | 0,55 | 0,75 1.1 i) 2.2 340 .0 bib b 2.2 Potencia salida de motor [KW) H 7.5 7.2 11.0 15,0 18,5 220 30,0
© | Corriente de salida [A) 1.4 25 3.0 4.0 b, 7.0 #5 | 125 | 180 | 228 | 3248 | 358 & | Corriente de salida [A) 14,0 18,0 220 250 32,0 40,0 45,0 40,0
£ | Corrients de salida [A) 605 3. 50 | &5 &0 73 | W05 | 143 | 162 | 263 | 363 | 445 | 515 £ | Corriente de salida 14) 60s 21, 263 30,3 35D 44,5 0.0 475 70,0
E E
m | Corrlents de salida [A) 15 3.2 | 50 | 64 8.0 B0 | 140 [ 190 [ 1948 | 330 | 330 | 448 | &40 m | Corriente de salida (A 1s 28,0 33.0 330 50.0 &40 0.0 70.0 1208
m m
B | Capacidad de sobrecama 1.5 durante 40 seg/2 durante | seg = Capacidad de sobrecargs 1,5 durante 40 s=q/2 durante 1 seg
= Y] = 5] d
A | Frecusncis porladars 2kHz hasta 16kHz (7 | Frecuencia porladora 2kHz hasta 14kHz | 2kHz hasta BkHz
Ranap frecuencia OHz hasta 1000Hz Rango frecuencia OHz hasta 1000Hz
Corriente 3 Fases/Tieralal | 1.4 | 25 | 3 4 55 | 7 w5 | 105 ] 18 [ 20 | 282 | 258 = | Corriente 2 Fases/Tierra [A) %2 | 158 | w00 | 260 | 282 | 356 | 520 | 560
| 1 Fasa/N/PE;: 2 Fases/Tierra 27 45 B4 v g5 13,2 145 | 165 28 - - - E Tensitn naminal Trifasico [320 a 528V
E Tensidn nominal Monofasico/Trifasico (184 a 264Y] E e e 554 bokie
E Frecuencia naminal | | 45 a8 baHz E Fl—lEihlES 3 tyca SJrTiEI' ra [n'l '|I'|,[F | 25'n 35.“ | ED.D | &30
Fusibles 3 fases/Tiarra |A [ & 10 146 25 25 35 a0 1] : n ) ) o
‘E 1 Fase/N/PE, ? Fases/Tierra | 4 10 16 20 35 = - = = E:{J;ﬁ:?gﬁi:j}i SHEE £ L [ 52 | 24 | S50
7| H-If,lirii PE?g?IgED RHE3 f/PE (Al g ]65 }E -‘Eg 20 25 10 40 E tAsnibiante |ndLetrial Internos e incluidos en el equipo
; 3 m Filtro de red Clase B ok - BE0r nd acis
i ,[jil':nrgiggéeﬁndct?a?ﬁ:{] Internos e incluidos en el equipo :E {Ambiente doméstico) Externos (ver apartado accesorios para mas informecion]
o - & Dimensiones estandares [mm) 250x100x200 250x1255200 250x200x260
B | mder et Externos [ver apartado accesorios para més informacion] & | Dimensiones Cold-Plate [mm) 2501 251 ks 750x150x 14 :
E Dimansiones estandares [mm| 190x40x175 250x60x175 250x100x200 | 250x125x200 Pesa 3.0 Kg 3.7 Hg £ Kg
@ | Dimensiones Cold-Plate mm 190x82x133 250x82x133 250w125x144 | 250x150x144 Jecde 7KW 2 132KW
(o3 ACT/ACU 401 [desde 37kW a 132kW)
Peso 1.2 Kg 1.6 Kg 1 Kg 3,7 Kg ACTIVE/ACTIVE CUBE di

[*] Sélo ACU

TELF. 938052434 FAX. 938052544

V)

ACTIVE/ACTIVE CUBE ACT/ACU 401 [d Patencia salida de motor [kKW)] a7 45 | 55 43 75,0 70,0 10,0 20
I 7 1 & | Corrienie de salida (Al 75 90 | 7110 125 150,0 1800 210,0 2500
Potencla salida de moter (kWi 0,79 037 0,55 0,75 1.1 15 1,85 i an 40 E :E:CI rriente de salida (Al 40s H-é.ﬁ 135__ 165 187.5 2850 Z?E_I.EI 3150 a32.0
§ Corriente de salida [A) 1.0 16 18 2.4 i.:? a8 we 54 78 ST E _E}urrnente de salida {4) 1s 150 180 220 250 270,0 3280 3750 375,0
E Corrients de salida [A 80s 2.0 33 2.7 3.4 &8 57 6,3 87 Tl 1R % Capacidad de sobrecargs 1.5 durante #0seq/? durante 1 seg
@ | Cormiente de salida [A] 1s 20 33 5.6 &8 bk 74 8.4 1.4 15,4 180 w | Frecuencia portadora 2kHz hasta 8kHz
ﬁ Capacidad de sobrecarga 1,5 durante 60 seq/2 durante 1 seq Rango frecuencia (Hz hasta 1000Hz
2 | Frecuencia portadora 2kHz hasta 16kHz = | Corriente 3 Fases/Tierra [A] B7 | w4 | 15 [ 120 ] w3 | 12 | 208 | 24w
Rango frecuencia OHz hasta 1000Hz _E- Tensien nominal Trifasico [320 5 528V]
= | Corriente 3 Fases/Tierra [} | 10 | 14 | 18 | 24 | 28 [ 33 | &2 | 58 | &8 78 & | Frecusncia nominal 45 a fibHz
E FERClot rhrsael Trtasico 1320 a 28] _E Fusibles 3 fases/Tierra (Al 100 125 125 125 140 200 250 31a
E FrecLencia nominal 15 2 daHz w | UL tips 400 VAT RKS, 3HPE [A) 100 125 125 125 175 2(H) 250 300
E | Fusibles 3 fases/Tiarra [A| b 10 ¥ '[jltrg.dﬁ reld 51353 "!h Internos e incluidos en el equipo Externos
& | UL tipa 800 VAC RK5, 3HPE 1A) 5 10 st Ll UL
Filtro de red Clase & = ; -E fltr ge red ClqulE Externas [ver apariade accesarias para mas informacidin]
12 w | [Ambiente Industrial Internos e incluidos en el equipo = [-"-":J‘ﬂbIEI'!rE domésticol _ r . 13
e 2 M SroderdCooe B = = . — = z Dirmenzicnes estandares [mm] L00x2 75260 510x412%351 ——
2 | [Ambisnte demssticol Externos [ver apartado accesorios para mas informacian] = Dimensicnes Cotd-Plate [mml = ;
E Dimensiones estandares [mmi 190x60%175 250x60x175 Peso R 43 Kg
& | Dimensiones Cold-Plats [mmi] 190x82x133 Z50x82x133
FPeso 1.2 kg 1.6 Kg

BONFIGLIOLI
VECTRON

info@abina.com



CONVERTIDOR DE

FRECUENCIA ACTIVE
ACU 201-D1

ACU 201-03

ACT/ACU 201-05

ACT/ACU 20107

ACT/ACU 201-09

150

a0

175

»Dimensiones de Montaje

Talla

de tamafio

Talla 1

ACT/ACU 201-11

ACT/ACU 201-13

ACT/ACU 201-15

250

175

Talla 2

ACT/ACU.201-18

ACT/ACU 201-19

250

200

Talla 3

ACT/ACU 201-21

ACT/AEU 201-22

250

200

Talla &

ACU 401-01

ACLU £01-03

ACT/ACU 401-05

ACT/ACU 401-07

180

i

175

Talla 1

ACT/ACU401-0%

ACT/ACU401-11

ACT/ACU 40112

ACT/ACU 407-13

250

il

175

Talla 2

ACT/ACU 4071-15

ACT/ACU 401-18

ACT/ACU 407-1%

250

1o

200

Talla 3

ACT/ACU 401-21

ACT/ACU 407-22

280

125

200

Talla 4

ACT/ACU 401-23

ACT/ACL 401-25

ACT/ACU 401-27

250

200

260

Talla 5

ACT/ACU 401-29

ACT/ACU 401-31

ACT/ACU 401-33

ACT/ACU 401-35

400

275

260

Talla &

ACT/ACU 401-37

ACTACU 401-3%

ACT/ACU 407-43

ALCT/ACU 407-45

ACT/ACU 407-47

ACT/ACU 407-49

a10

412

351

Talla 7

TELF. 938052434 FAX. 938052544

»Modulos de Programacion

¢» Tecnotrans
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Consola de Programacion KP-500

La consola de programacion KP-500 contiene todos los para
metros que permiten programar el convertidor sin la necesidad
de acceder al software de programacian YPlus, Se reflejan
también valores de visualizacidn del sisterna.

La unidad de control permite poner en marcha el convertidor
en aplicaciones especiales y darle consignas de velocidad, par
¥ posicion.

Esta consola de programa

cidn también tiene la posi-
bilidad de conectarla a via
remota a traves de un kit
de montaje [Fig. 1]. Se
puede colocar en la puerta
del cuadro eléctrico con

virtiendo éste en un per-
fecto interfaz entre usuario
y convertidor debide a que
es extraible y permile la
copia de hasta cuatro K-
cheros de programacian.
La longitud del cable del
kit de montaje es de 3m.

Figura 1

Interfaz KP-232

La interfaz KP-232 puede ser usada como una alternativa a la
unidad de control KP-500. Esta conexion permite realizar un
control sobre todos los parametros del convertidor y acceder
a ellos mediante un software para PC denominado VPlus. La
conexion entre el convertidor y el PC es serial y cumple con las
especificaciones de transmisién entre datos requinendo para
esia -.'ZII}TT!'lJ"l'('.F]('..-:{']r'- TT‘.Ed-‘Eif!l(“. Lin f::'l':};['! Con EZ-Z_'I[?{":[:lL!‘-" rr':e;r:h*.].

la transmision serie garantiza una alta sequridad en los datos
y permite su visualizacidn en un osciloscopio.

Rango de baudios: hasta 115,2 [kbaud).

Cansola
ramacian

e,

Interfaz

KP-232

V)
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Modulos de Comunicacion

Consola CM-232

La consola opcional CM-232 permite la comunicacion R5232
en el convertidar ACTIVE/ACTIVE CUBE haata un control externo
o PC [por ejemplo con el software de programacion VPlus). Los
protocalos de transmision son Modbus RTU y MAbus (protocalo
disefiado por VECTRON].

2.4 30
6.8 30
Rango de — s Longitud — 30
1.6 30
baudios 97 del cable o
[kbauds] ki [m) L
576 =
1152 10

Si el rango de transmision es de 7,6 kbauds &l cable no debe
superar los 30 metros,

Modulo de Comunicacion CM-485

El module de comunicacion CM-485 es diseniada para la trans-
mision de datos serie mediante protocolo Modbus RTU o VAbus,
3 alta velocidad especialmente en aplicaciones industriales
hacia un PC. El bus R5485 soporta transmisiones de datos
hasta 30 nodos en sistemas con cables bidireccionales,

La comunicacion CM-485 también contiene una resistencia de
150 ohmios para la linea de terminacién, que puede ser activada
mediante unos interruptores que residen en la tarjeta.

24 2400

5 ; LB Girictod 2400
ango de o4 ongitu 00
baudios BRIV del cable 00
kbaud ey m =t

l sl 57,6 (] 560

115,2 400

Mddulo de Comunicacién CM-CAN

El mddulo de comunicacion CM-CAN cumple con la transmisidn
estandar 1S0/DIS 118%8. El conector DBY estd basado en la
especificacion "CAN in Automotation eV, la cual permite la
conexion hasta 127 nodos en la red. Los nodos de la red se pueden
asignar via software. El protocolo de transmisian cumple con
CANopen especificaciones D5102 V2.0, DS301 V4,01 y DS402 V1.1,
Todos los procesos de transmision, tiene un maximo de distancia
entre varios buses y depende del cable utilizado y la seleccidn
del rango de baudios.

0 | 5000
|20 2500
Rango de St Longitud os
baudios |10 del cable | 500
[kbauds) LR [rm) 800
230 250
[ 500 100
1000 25

TELF. 938052434 FAX. 938052544

Consola
CM-232

Médule de
Comunicacion
CM-485
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Mddulos de comunicacion CM-PDP y CM-PDP V1

La interfaz Profibus-DP cumnple con la normativa europea ENS0170 y con la alemana DIN 19245. La VErsion
Profibus-0P, ha sido optimizada para proveer una excelente ejecucidn en términos de velocidad y de reduccidn
de los costes de conexion. EL control de la velocidad variable para controladores de tecnologia eléctrica
identifica cinco mensaje estandarizados, llamado proceso de parametizacion de datos (PDO), con los que
se puede configurar previamente mediante el maestro del Profibus. El software del convertidor ACTIVE
suporta les objetos PPOT, PPO2, PPO3 y PPO4,

La interfaz POP V1 cumple con el estandar europeo de buses de campe DIN 19245. La version Profibus V1,
ha sido optimizada para proveer una excelente ejecucian en términos de velocidad y reduccion de los costes
de conexion, Esta interfaz dispone de la libre asi gnacmn de los objetos de proceso de datos [No solamente
para los 4 PPOs implementados] y permite rea lizar el mapedo de los PDOs para aplicaciones con requerimientos
especificos. El tiempo de lectura de los vbjetos ha sido reducide a 2 ms consiguiendo una velocidad de
comunicacién muy rapida. Es compatible con el canal DPV1 [Maestro clase 1y 2], Sélo es disponible para
convertidores de frecuencia serie ACTIVE CUBE.

La CM-PDP y la CM-PDP V1 también tienen diferentes ranges de transmisién de acuerde con la normativa
EN 50170. El rango de transmi ision no es fijado explicitamente, ya que el Profibus tiene una funcidn de Auto-
Baud, que automaticamente define el rango de baudios en el bus del maestro.

76 | 192 | 4545 |93 75 1200

Rangao de 187.5 Longitud 1000
baudios R0 del cable 400
[kbauds] 1500 fm) 200
3006 6000 12000 100

Comunicacidn

Modulo de Expansion EM-SYS
El madulo de expansidn EM-5YS permite la comunicacidn entre convertidores de frecuencia serie ACTIVE
basada en el protocolo de comunicacion CANopen, Bus especial para control de movirmniento: répide y poco
perturbable ante EMI's. Permite el intercarmbio de informacion de manera rapida y eficaz y accede a los
parametros internos del convertidor de frecuencia g partir de un maestro. Con dos cables se pueden |legar
a tener 44 nodos como maxime en el Systemn-Bus, Util en el contral de ejes.

El System-Bus tiene tres PDO canales fPrﬂcesn Data Objeto] para el rapido intercam-
bio de érdenes de proceso entre cada uno de los convertidores de frecuencia. Adicio-
natmente, dos canales SDO |Servicio Data Objeto) son disponibles para la parametri-
zacion de convertidores

Tensién c '
de red anexian
hus OC

Modulo de Expansidn 4
EM-5YS
Cada transmisian y recepcion del canal

comprende 8 bytes, que puaden ocupar-
Profititis-DP se con objetos. Este resultado permite
mucha flexibilidad en aplicaciones muy

Q liﬁ' @ Ji\{% e lhﬁ: G ijgr diversas.
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»Modulos de Expansion

Tarjetas de Expansién EM-I/0 ] :
; = EXPANSIO

La tarjetas de expansion EM-I/0 suplementan las entradas y salidas estandares del convertidor de frecuenc TARJETA DE EXPANSION Terminal Funcién

rara distintas aplicaciones, Las salidas y entradas analdgicas son confiquradas via software EM-10-03

_as entradas digitales adicionales de este médule son eléctricamente equivalentes a las entradas estdndares.

El contacto del relé constituye una alternativa para la activacion en potencias altas respecto a la salida relé =0 X610A1 | 20-180mA
estandar 3 Xa104.2 | GMD 20V

1 41043 | EM-520UT salida analtgica multifuncin 0-10W/014)-20ma
Contiene también la comunicacion mediante System-Bus a partir de dos terminales de control coma una 4 | Terminal X410A XE10A.4 | :.-.4 S2IND entrada digial multifuncion [20¥/10maAl
alternativa a la calidad de repeticién de frecuencia y soporta la descentralizacion del sistema de control. Esta 5 X410A.5 | _S3IND entrada digital multiluncion 2OV0mA]
equipado con dos regletas de conexion divididas en dos partes : X410A y X410B. b | XA10A5

] XH{';&J? EM-S10UTD salida relé multifuncian [30V, 14 dhmicol
Hay cuatro tipes de tarjetas disponibles: o e

Entrada motor FTC

v i -
TARJETA DE EXPANSION BE EM-S1INA entrada analdaica +10V y +20rmA 12 bit
EM-10-01 4| Terminal X4108 EM-510UT calida analdgica rnu r-.u"cn:n = H]‘."
- 5| _E@ nivel n.ijh_éjri'e%' r'ﬂ'le B
W | A410A0 | 20V-1BDmA | 6
i X410A.7  GND 20V N5 T oo
i X410A.3 EM-51IND entrada digital mulxlfﬂnc'nr' [ZOviomal T
{4 | Terminal X410A X410A.4 EM-S2IND entrada digital multifuncidn [20V/10mAl TARJETA DE EXPANSION . Funcién
% X4104,5 EM-S3IND entrada digital multifuncian (20V/10mal EM-10-04
7 ij—:j:i EM-510UTD salida relé multifuncién 130V, 1A éhmico] — XAI0AT |
E X108.1 7] X410AZ | GND20V |
% K--'E_‘._ﬁEIIE EM-S20UTD0 salida relé multifuncidn |30V, 1A éhmico) — 3| _ ®A10A3 : EM-S1IND entradg digital multifuncion [20V/10mA)
5 [ Xa1083 | EW-5IINA enirads analdgica £10Vy s20mA 1261t P—Te| Terminal XA108 [ XiTOAZ 207 To0ma
L4 | Terminal X410B %4108.4 EM-510UTA salida analdgica multifuncidn £10V . ? XE10A.6 [ EM-S2IND entrada digital multifuncién [0/ 10mA]
] #4108.5 CAN-nivel bajo System-Bus ] XA10A 7 [ aovoiaama —
,6 X410B.6 CAM-nvel alto System-8us.~  —— s | 2 =
7] XA108.7 GND 210V ko | A106.1 | Entrada motonFTC
: WCPKE B3 X4108 7 GND PTC
TARJETA DE EXPANSION 7 [ X083 | EM-SIND/OUTD entr ada/salida digital
EM-10-D2 —1 4 | Terminal X4108B J{MD_:E:& [ ahno
. _|’}<><:i Xa10B.5 | CAN-nivel bajo System-Hus
A410A.1 20V-180mA e L6 X410B .4 | CAh nivel alto Systern- Bl__,
X410A.2 GND2OV_ ST Xal087 | GND#OV
| X4104.3 EM-S1IND entrada mguTal multifuncién [?(]'\.".-‘H"n*..&.J —= 5
—1 & | Terminal X4104A X410A.4 EM-52IND entrada digital multifuncién 20V/10mA]
— 41045 EM-S3IND entrada digital multifuncian [20V/10maAl
= XA10A. b

EM-510UTD satida relé multifuncién {30V, 1A dhmica)

Entrada motar PTG

SEREERE | FRRERE

_19 GNDPTC
Rl EIEI 3 EM-51INA entrada analaglca =10V y £20mé 12 bit
Terminal X410B Xi10B.4 EM-810UT salida analdgica multifuncion <10V
Xa108.5 CAN-nivel bajo System-Bus
X4108.6 CAN-nivel alto System-Bus
X410B.7 GND £10¥

Tarjeta de
Expansidn EM-1/0

@ BONFIGLIOLI
VECTRON

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com




¢» Tecnotrans

»Modulos de Expansion

Moddulos de Expansion EM-ENC

Los médulos de expansién para sensores de velocidad lencoder] extienden |a funcionalidad de la entrada del encoder E’EEEUN%' E:;: EXPANSION

a BV Los & terminales de control son usados para la canexion de dos senales y una senal de referencia del encoder,
Existen cinco tipo de tarjetas EM-ENC para poder ofertar todas las posibles necesidades de cada aplicacion:

Xa1041 Canal A encoder
E Ew X4104.2 Canal A encoder
MODULO DE EXPANSION ot e -y _ X410A.3 Canal B encoder
EM-ENC-01 1< "3 Terminal X4104 %4104 Canal B encoder
Eat KA1DAS s
S X410A1 | CanalA encoder [ 12 XA10A.6 GND
E o X4104.2 | Canal A encoder 17 YE10A T -
iy X10A3 | CanalB encoder X081 | -
ln 1_% X410A5 | +5V[200 mAl —% 41083
{s] L — | Terminal X4108 X4108.4 -
—1:T R 10AT | Canal A salida de repeticidn encoder _':}O<_i X4108.5 CAN-nivel bajo System-Bus
ey 241081 | Canal & salida de repeticidn encoder : __% X&108.6 CAN-nivel .q.uragi_}us.iem- Bug
7 X4108.2 | Canal B salida de repeticitn encoder T X4108.7 GND 10V B
=1 X4108.3 | Canal B salida de repeticion encoder ] 5 N
4 | Terminal X410B X410B.4 | EM-S1INA entrada analGgica +10V MODULO DE EXPANS
i 41085 | CAN-nivel bajo System-Bus EM-ENC-04
,—? R4108.6 | CAN-nivel alto System-Bus — YATO0A 1 Pt T
— rAe s CHD LI o — "~ XG10AZ | Canal Aencoder
) : T e IR el L Lokl
MODULO DE EXPANSION Terminal = ) Bl | ¥410A3 | Canal Bepcoder
EM-ENC-02 SIEERS gle 4| Terminal X410A | X410A4 | Canal B encoder
L.L.IF_'L Ra10A5 Canal Z encoder (paso par 0 o multivueltas)
X10A1 | CanalAencoder |_ ¢ [ X10A6 | CanslZencoder
5 - Ka 1042 Canal A encader —17] T XA10A 7 L5V (200 mA)
g LJ‘ =] Xa10a3 Canal B encoder — %  +20V [180 mAl
i | Terminal %4104 Ke10A.4 Canal B encoder — 1 —oND
Lu|_'-_._, 3| Hermina anal B encoc GND
4 = n - 1UI\"I"E'|: — e
s Re10A.5 +5Y (200 ma] BN Salida analogica =10V
4] Xii0A6 | ONDSV ) K—1i] TerminalX4108 | Xat03.4 | Enirada anaibgics £107
—{[ ¥410A.7 EM-51IND/OUTD entrada/salida digital b i T X410B 5 [ S o o
- X4108.1 Entrada maoter PTC —1% | ~— X410B.6 EM-S10UTD Satida rele mullifuncion
L X4108.2 el - X087 GND 110V
KX X41083 | EM-STOUTATA Salids anslégica multifuncion +10V o .
4 | Terminal X4108 X4108 4 EM-S1INA entrada analégica +10V MODULD DE EXPANSION A Funcién
5 X085 | CAN-nivel bajo System-Bus SHENe
7] X&108.6 CAN-nivel alta System-Bus WA 0A 1 B A EARadaE
241067 GND =10 e (1] A41042 Canal A encoder
20 o i Xa104.3 Canal B encoder 21
o 8l=——17 Terminal X410A XAT0A & Canal B encoder e
e -—i— X410A.5 Canal 7 encoder
— 7] AAT04 4 Canal £ encoder
XA10A7 +5Y (200 ma]
%410B.1 +20V [180 maA]
—— L] X410B.2 GND
loveef] | 714 X410B.3 Salida analégica £10V
W ¥4 Terminal X4108 X410B.4 Entrada analdgica +10V
of Yot _.:‘ % X410B.5 CAN-nivel bajo System-Bus
Expansion EM-ENC 7] X&108.4 CAN-nivel alto System-Bus
A8108.7 GND £10V

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com
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Moddulos de Expansion EM-RES

Los médulos de extensidn EM-RES amplia la funcionalidad del convertidor de frecuencia mediante una
[ T'I:TEJ-‘:L'I :',]i']-"i'] re?;nl*.ru:' HFi}' sels terminales de control '.JSI_']('.‘[].‘: PFII":"} la C'_E.‘T'IE?XH;.II"I de dl:l.‘_': canales de sen

resolver y la alimentacidn,

Hay tres tipos de tarjetas de resolver, teniendo en cuenta el tipo de aplicacion,

MODULO DE EXPANSION

EM-RES-01 Terminal Funcidn
- XATOAL | [+ = AVAC
T A T0A2 |'| |Imax=&0 misl
% Terminal Entrada resalver sinf
5] X410A
i Entrada resoiver cosb
i - =
T Frecuencia de repeticion de szlida, canal A
T KA4108.1 Frecuencia de repeticion de salida, canal A
10Vrel — T X4108.2 Frecuencia de repeticion de salida, canal B
Ly 5 ; l ¥4108.3 ranal B
'_‘5_ ermina! ‘10
-l @08 41084
=5 ¥&10B.5
&0 X410B.4 | CAN-nivel alto System-Bus
— X4108.7 | GND=z1DV
MODULO DE EXPANSION
EM-RES-02
— K104 T | e}~ avaC
T Xat0a? [=] [l miae=60
—E- Tarminal —:fg‘:i i Entradas resolver sinf
e X4 10A —
o KA1DAS Bty o
_gh T | Entradas resolver cos
i XA10AT | Canal A emulacién del encader
= X4108.1 |_Canal A emulacian del encader
roref ] X4108.2 | Canal B emulacién del encoder
i = 1 ) X4108.3 Canal B emulacidn del encoder
4] E‘;‘Eé“al RA108.4 Entrada analdgica +10V o 420 mA
__i_ %X4108.5 Canal 7 emulacién del ancader
b X4108.6 Canal £ emulacidn del encoder
T X4108.7 GMD 10V

MODULO DE EXPANSION :
EM-RES-03 [Sélo para convertidores ACU) Terminal ‘ Funcién
%1041 | 24V . 180mA
%1042 | GND 24V
— XAI0A3 | Salida digital EM-510UTD
Tarminal Nt A Salida digital EM-52007T0
®a104 X4104.5 2
XAT0A S Entrada analbgica EM-S1INA
Xa104.7 GMD 10V
X4108.] :
X4108.2 Entrada digital EM-51IND
X4108.3 Entrada digital EM-5ZIND
Xa108.4 | Entrada digital EM-53IND
giqra'énal Xe10B.5 | CAMN-nivel alto Systern-Bus
__ XAI0B6 | CAN-nivelalto Sysiem-Bus
¥4108.7 | GHD
X512 | Entrada resobeer ytermistor PTC [canector SUB 09)

TELF. 938052434 FAX. 938052544
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»Funciones implementadas en el firmware estandar

Funciones de control de posicidn

Mediante la funcign "Posicionamiento
de referencia” los usuarios pueden posi-
cionar un motor mediante una sefal
externa [p.e. sensor de proximidad]. El
punto de referencia se consigue median-
te unas entradas digitales, La funcién
“Posicionamiento de referencia” puede
utibizarse sin o con sensor de velocidad.
La funcion "Posicion de eje” nos posicio-
na el eje del motor a un punto de referen
cia en grados. A partir de una consigna
determinada por un sensor, esle ase-
gura en la parada del eje del motar a un
nimero de grados que haya programado

Control de freno para elevacidn [configuraciones x60]
Muchas aplicaciones requieren frenos que mantengan la
posicion que ha sido alcanzada en el momento en que hay
pérdida de peiencia. Las configuraciones acabadas en 40 hacen
referencia a este cantrol. Este también aporta el control del
circuito de frenado entre el motor y el convertidor en ciertos
casos |plataformas elevadoras].

Fara compensar el tiempo de respuesta de los componentes
mecanicos, los tiempos de corte son programados mediante
funciones de tiempo. Esta solucidn hace posible la optimizacian
de la arrancada y el paro en el caso de cargas en suspense

SEi:'\'DT—!

i el usuario.
s3ouT L L;
cedl Li, Sensor
emT [ | X - I;‘ ™ ’—59
Eu | | l".-"‘_'\l 3
o N

Control de secuencias de posicionado de un eje

Control de las secuencias de posicionado del motor mediante
tabla de 32 puntos con perfil de velocidad programables. [Sdlo
disponible con los canvertidores de frecuencia serie ACTIVE CUBEL

Mation _! e 1 1 L

Black 1 i F—fi FT-}‘

Motion ] | | 5

Block 2 | | i

Motion i EJ_l

Blockd | i i i i
Veloeidad T
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»Funciones implementadas en el

firmware estandar

Temporizadores

El sistema es equipado con dos temporizadores que son conectados, en una configuracion estandar, a unas
entradas digitales y a una salida digital pero puede ser asociado con entradas, salidas y funciones internas
Los tiempos de retraso pueden ser programados en un rango de 10ms hasta las 650 horas. Hay muchos
modos de operacidn gue permiten la adaplacion de las funciones de lemporizacidn para muchas aplicaciones

Timer1 B3 Timer 2 B84

T3-S4IND 158-Timer 1 - 75-Senal digital 159 -Timer 2
5> P 83 % ; E:lrr;t_b%uﬂdata 9 % N

Funciones logicas PLC
Mediante las funciones légicas internas del convertidor se complementa la programacién en algunas
aplicaciones gue requieran una funcionalidad PLC via software.

S2AND —
MFIND —

S10UT

TMOT —=
Wam §—=

System-Bus

Los convertidores de frecuencia series ACTIVE y ACTIVE CUBE tienen un sistema de comunicacion muy fiable

¥ economico que permite la conexion de hasta 64 convertidores. A partir de esta caracteristica, el systembus

es un bus de campo para motion control, esta basado en el protocolo CAN y es implementado segun el

protocola CANapen. El systembus tiene dos canales S0D0 y tres canales PDO.
Systern bus Maestro System bus Esclavo |s|

Convertidor Convertidor

& Bus de campo ACTIVE ! ACTIVE
Pardmet o Funciones F’aIr{im etro FI;E\HCH'.I nes '
| sDo2 SDO1 PDO 5002 SDO1 PDO |
= T """"""""""""" T """""""""""""""""""""" <A S '

| R U P SR LI
e

Caontrol del sistema/PC

TELF. 938052434 FAX. 938052544

El canal SD01 permite el acceso a parametros a tiempo real y a valores de todos los convertidores conectados
al System bus desde un sistema de control externo [PLC, NC..). Es por ello, gue el convertidor "maestro”
debe ser conectado al bus de campo. El canal SD0?2 se usa para la conexian al PC y esta reservado, El display
permite la programacion y el control del proceso en tiempo real.

Canal 500

it ' ‘l' bd Canal

b
e DG 485 System bus Systern bus PO System bus
¥ -~ A A~ i
n%i Convertidor ."1*\; Convertidor n* Convertidor
Control o Esclavo Control Esclave
velocidad n '.'Ein:.tj.:/l:'k—.ﬂ | n
P
( |
‘\M /
s N
I T —
i

Los datos de proceso pueden cambiarse de unos a otros convertidores a una alta velocidad y precisién por
medio de los canales PDO. Los cambios de los datos pueden tener lugar entre cualquiera de los convertidores
conectados en el systembus. En el caso de un control maestrofeslavo, la velocidad nominal es transmitida
desde el convertidor maestro hasta el esclavo. Esta estrategia hace posible obtener un rango de velocidad
ajustable entre el maestro y en el esclavo. En el caso que los sensores de velocidad sean usados en el
maestro y en los esclavos, es posible implermentar un vinculo sincrone con rango angular que se pueden
meadificar en el momento.

Reductor electrénico
Permite el sincronismo perfecto de velocidad y posicidn de ejes
electrénicos via configuraciones X15 y &0

Reductor electrénico e index control

La sincronizacion del proceso para una cinta transporiadora es
una de las funciones mas usadas. Hay entradas dedicadas para
las senales de sincronizacion [eje electronicol. En un control
maestro/esclavo es posible cambiar los dngulos de desfase entre
ellos con una gran resolucidn. Un desfase puede ser programado ] -
entre dos cintas transportadoras. EL regulador del sincronisma R R R SRR TDIPT I SL,
puede ser activado o desactivade mediante una entrada digital. ~ Conf, 110 Conf. 214

Sensor

Opeional

Control de tension con control de velocidad y con posicion de bailarina.

Control PID para sistema de presion, caudal y temperatura

El control PID puede ser utilizado en un sistema multibomben [termperatura, presion y caudal) completo de
hasta b bombas auxiliares regulado mediante una bomba principal. Las bombas auxibares se activaran cuan
do el sistema lo necesite y dependiendo del tiempo trabajado de cada una

s

69 Cansigna Sensor Presiin,

de Presion Caudal y Temperatura
Placa - - - e\ﬁ
de Contral | 4-20mA /
) Cable

o
Bomba

Regulada
—

inffo@abina.com
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»Funciones implementadas en el
firmware estandar para ACTIVE CUBE

Funcién “Safe Torque Off” [STO)

La funcién de seguridad "Safe Torque Off" [STO] con la integracion del nivel SIL 2 de seguridad esta
implementada en el convertidor ACTIVE CUBE.

Con combinacion de dispositivos de seguridad adecuados, se cumple con las categorias de sequridad Oy 1.

Off 1 off 2 :
Funcién de
- sequridad
integrada
Alimentacion Niveles de seguridad
— EN 954.1, CAT-3
= L M) EC 41508, SIL 2
= EN 150 13849-1, PLd

Tabla de funciones logicas

ntegracion del convertidor ACTIVE CUBE con funciones de ldgica programable para obtener la mejor
automaticacion de la aplicacitn mediante el convertidor. Las funciones logicas son basadas en la rutina del
suftware para ejecutar cada blogue de operacion cada 1mseg.

Las funciones ZIII'J;’_,]-‘[LII.':S‘ I'T'|I|.{!r"'|l.'!‘-'|f:'5lii!.'> =0n:
- Buffer de 16 sefales de entrada
- Buifer de 14 senales de salida
- 32 funciones configurables como AND, OR, XOR, R5-flip-flop, Toggle-flip-flop, O-flip-flop, Tiempe de
retardo, oscilador, Multiplexadores pura sefales digitales, saltos c:ur:hL onales...

— —3 2401-0Output latch
71-52IND — i —3 2401-0Output latch 2
72-53IND 01 ey 2
73-S4IND L
T4-55IND i
75-54IND 4 =

162-Error

Cutput Lat

e

— 24071-0utput latch 15
—> 2401-Dutput latch 16

—
_:5
H
—

A
—5
_;.
—
—y
— B
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»Servomotores Bonfiglioli
para aplicaciones de alta gama

L -, -

El convertidor ACTIVE CUBE v los servomotores Bonfiglioli son disefiados para dar la mejor sinergia en
aplicacicnes de alta gama, ofreciendo unas 5|g'.|ficantes ventajas para los usuarios de los dos productos
reduciendo el tiempo de una puesta en marcha. Para poder seleccionar el servomotor BTD o BCR mas
especifico para cada convertidor ACU, consultar las siguientes tablas combinatorias.

Para la seleccion de la cor binacion servomotor-ACU, calcular el par naximo requeride para la dpllmrmn
y compararlo con los valores de las siguientes tablas: la mejor opcidn corres :pol u"“ a la combinacion entre
el servomator y ACU que alcance el par maximo necesario con un margen del 10%.

BCR servomotor / £500 rpm

Orive ] CR CR HCR
2-0020 2-0040 2-0040 2-0080

ACTIVE CUBE

ACU 201-01
M b 0,68 0,86 0,78 1.03 8,94
. Mu 0,38 0,58 075 | 062 | 087
e ; , : ) ;
il RN v 1,38 1,56 1,64 151 1.73
R Mu 058 675 | o042 | 108 1,88 1.88
ACU 201-05 M 7700 241 212 g 2.81 281
. M 07 | | 1o8 FRED 2.25
ACU 201-07 ' gl =L
R e 508 3,25 3,75 3,75
Mn | | 108 FRE 2,95
. ; A 2,2
pEt i U v 3,55 456 4,56
. Mn | | 2E 2.25
& -1 : :
et Mk 6,56 6,56
ACU 201-13 |-MN
I b
M ]
N ) B7
REORUELS Muax | 1,75 |
Mn | 098] 252 A A O
U 201- y 2
KRR Nt 2:46 | 3,77 |
Mn | D98 | 2,62 Y MY B [
U 201-07 s 2
o Muax | 328 | 5,03 |
M | 252 [ 44D 563 T 1T 1T 1
C 1-09 LA i
VBN [ e 812]595| | 626 |
Setanti LM | 2.52 4811577 | 583 | | | | |
Mty 8.81] 8,56 | 8,65 | 9.00 | |
PSPPSRI T i 11 .3 /77 o
Mt 11.66[11.79]12.26(11,21 - |
e ant1s LMK | a8t [e| 58801 |70 [1iss]  [1ise] | 27
M 13,29(13.63(13,97(12,7712,65]15,06 [15.07]
i ohiae LM | 6,68 | 583 9,01 [11.25]16, mﬁsaﬂm 50]14,87]
| Miax 21,68|22,54|20,61 120,41 fi_gg':fz 60124,32121,73] | I [
P L | 568 7,01 |17.254, ?aﬁ?“‘]iam 17,60/ 18.91 |20,38]27,06|21.46| 20,00
Mmax 34,57 23.74123,51127 99 | 26,04 | 28,021 25,03| 74,04 28,07 |29 01|29 54| 27 55
aconiisn LM | 501 [11.26]14.78] 17,361,501 7.60] 19,65 | 24 83|22 v |25 27 [ 28.91
- M 34,87 34,53 41,11 |38.24|41,15] 36,76/ 38,24 41,23 42,61 [43.41 | 40,45
o 201.22 | MN [ 11,25[14,78]17,36]13,50] 17 60[ 19,68 24,83 22,67|25,27| 28,91
- M b | 39.94|47 58|44 26|47,62]42,54] 44 26|47,72[45,31 [50,24 | 44,82
Para mas informacidn sobre las caracteristicas técnicas de los servo- _on .?E.F.EE’.'!'E.'.".'EE'..
motares, consultar el catalogo de Servomotores BCF.-’B D Bonfiglioli. 0.0 Far méximo

inffo@abina.com
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»Servomotores Bonfiglioli
para aplicaciones de alta gama

BTD servomotor / £300 rpm

ACTIVE CUBE
Drive g

ACTIVE BCR servomotor / 4500 rpm
CUBE Drive BCR 2-0020 | BCR 2-0040 | BCR2-0040 | BCR 2-0080 | BCR 3-0065 | BCR 3-0130 | BCR 3-0250 | BCR3-0300

r ) 'MN e . I L) ¥
CUSITOT MMw | 080 | 140 | 240 | 178 | 1,65 182 | acuzor.gr LMe 1025 042 | 045 | 905 I ! i
M [ G088 | 078 | ©0&2 REH| Muex | 074 | DB4 | 089 | 1,29 | | |
ACUADI-03 [ T 255 | 281 | 263 TTEEE ACU 70103 LN [ 07 | 059 [ 072 | 052 [ 1.09 I I
- ) i} BT Max | 135 [ 143 | 145 [ 207 [ 217 | : !
o M | 658 | 078 | 52 [ 708 3 . ; :
AL 27 74 1 M 049 | 085 [ 052 | 143 PR |
M 2.22 237 2,22 2,45 2,60 3,12 ACU 201-05 o T T R R o
cULg10r 0,78 1.13 z212 231 M 01 | 204 | 291 | 3, :
e Ml 3.1'5 3_2? 3 l"iafi f, 15 ACL 201-07 MN- Elaq nna& E:qg f.éﬂ- auu'g 3‘:‘!{ 2."-’3
AL 401-09 [T/ | | I r 1.13 I 2.2 231 M iy | 247 | 2N J49 | 407 | 453 | 5.5 | 4,10 |
- i M | | | ] 4,36 ] 462 554 AU 701-09 Mn | 9—35"' 'E'ﬁha' 3-':@ 3412"5[ 342 I
AL 40111 M | I ' |_ I 2‘.12 231 M 330 4095 | B2 | 639 | 499
' [ M | | | | | 548 5,58 117 LN 302 | 324 [ 342 | 483 | 538
W | | [ 31 355 ARUZ0111 I Max 794 | 919 | 7,18 | 7.95 | 808
ACUA01-12 [ ; ! T 40e 797 s Il 302 [326 [ 342 | 483 [ 637 I
cUd-1g N | | | [ 212 ' " | M - 1081 | 12511 977 | 9,87 | 10,98 | i
CUa1-18 |G | | | |83 acu 201-15 (ARSI AL R R
o Mn B3 | 637 | BBS | 11,56
AR AT ACU 201-18 U 18,15 [ 20,19 1 17,63 | 19,50
e &-2900{7-2700 7-4000 |8-0400 . (%] e I I I ~ 537 [ 885 1156 L] 85
ACU401-01 - M | | 23,27 | 2032 | 2246 | 20,31 | 25,53
AcU 201-21 (RN | | [ B85 [1%.52 | 1500|2140
ACL 401-03 Mhaa ' ' | 29,84 | 32,99 | 29,83 | 37,50
AcU 20122 0N | i i I [ 6,85 | 11,56 | 15,01 [ 7140
ACLH401-05 M hany | === | ; [ 3453 | 38,18 | 34,57 | 43.3%
. oy any.gr TME 042 O [ 06 T07 [ 072 [ 134 [ |
ACU 40107 f Muwsx | 1,05 | 145 | 156 | 1,45 | 1,44 | 229
| oo R 069 1 0867|092 | 167
ACL 40107 i Wt | 247 | 232 | 230 | Sps I I
Mu Ds9 | 38| 052 l.ﬁ? 244 | 252
oUory L 251 | 431 | 557 AGK 80109 T ey = 2,08 | 1,96 | 1.9 | 3.0 | 3.66 | 3,78 | | |
e al1-11 ; , | | <) y ! |
Mo | (7021 737] J83] ] | l | [ My 086 |09 [ 167 130V [ 9727[ 789 !
. M {251 | 491 1656 1587 | | | | | ACU 0107 [N\ 261 | 259 | 4,12 | 4,88 | 5,04 | 434
ACL 401412 : 59 | 4, B8 | 504 | 4
O 0 I [ [ = M 097 | 8T 1311 372 338 | 475
ACU 40110 [N | [491]688 1587 [834] | | | | | ACUROT-07 1" Moaax 3,45 | 549 | 6,50 | 6,72 | 579 | 634 .
[ | i EE__L'I:'[ 12181251 I = | = | = M | LST 130 3% 333 L5 I
ACU 40175 (M N 8 . A T 1284 ] i ACUETTT | Myax ' 652 | 7.72 | 7.98 | 687 | 7.53 |
Wit I P2 L7 AT I D O 75 O o | el a1z N [ 32|31 E7 [58
Aol M 491 (6,8 | 5,87 | 9.06 110,85 |13,62] 15,47 13,50 [12.39 | 13.56 15,19 | AT B53 | 882 | 7.60 | 832 | BAT
A R T R AR R R DI85 [0k un | = Mn 310 [ 322 1338 | 475 | 845 I
ACL 40119 (oo ' 706 1143 | 14,911 1803|1350 117,62 | 15,74 | 73,80 22078 | 23,56 | 22,671 25,69 | ke T = 11,78 | 1218 [ 10,49 | 11,49 | 11.69 | i
M | || [a027]2537] 31 37| 38,09 3457 | 28,7 | 31,66 35,41 95,44 38,37 |01 [B5T| ] - — Wi | e a4 T80 I
YR Ty e | ; (1145 116.51118,091 13.50117,62 | 1574 | 24,781 22,78 1 75,26 | 18,99 | 42,66 : ACU 40115 [P 1545 | 1572 | 13.05
23 S g LM [11,45] 14,91 | 18,05 13,50 17,62 | 1976 77,181 42,78 | 75.26 | 98.99| 32,64 | 58,90 ACU 401-18 SEE 1783 | 1814 | 1506 | 1609 | 15391 29
= Must (36,52 145,18 52,08 | 49,80 |41 7 | 4586 | 5,09 [ 5173 [ 50,03 | 49,67 | S 0 | BT 12 = [N ] I “TBAT [ 11| 1451202
T L [11,45114,91] 18,05 17,67 [16.76| 24,78 22 78 | 7526 | 24 99 32 44 | 5R.90 | 70,24 ACU 401-19 S | ! 42 50 B 0
; M | G5 20 (5.2 [ AG | |63 6, | 63,23 | 63,28 | 63,16 | 40,73 [ 0,81 [10029 105,00 M | [ [ Ba1 | 184 [ 1696214
Acliiongs LM 5 - | (17,62 | 19,74 | 24,78 | 7278 | 75,26 | 28,99 32,44 | 56,90 71,04 | 67 &1 ACU 401-21 [FER | | 00 s BT
Mwa §1.27 | 57,05 | 15,00 75.00 | 7,95 200 ] 81,65 | T F.1 3 125 00121 56 - — i I T BRI AR AR
ACU 40127 [N 226 | 29,9932 44 | 58,90 71,09 | BB,50 ACU A0 -22 Fl 1 ! 133,80 | 36,12 | 34,55 | 43,54
M [ ] I I 52 T AT [ AT R M | I , B AR B
AcUap-29 LN = L = 5 ! 8,991 32,66 | 58,90 71,08 8850 ACU 60123 "\ qa 44,70 | 42,78 | 5388
M 1 1 [ [ 105 3] T23/85] 150, T1[ 167, 65] 164,38 . M s '?"T 24T
ACL 40131 MY 71,08 86,50 ACH A01-25 " Miamx 50,74 | 63,94
| [V 251 BT[24% B4
i My 8,50
ACU401-33 : 0.0 | Par cantinuo
Mm.. 1K 1 1K l l I - l. .1 - M l "l A l Al 1K l ik L I ik .aﬂ?‘_'m 0.0 | Par maxirmo
Para mas informacion sobre las caracteristicas técnicas de los servomotores, consultar el catalogo de @ BONFIGLIOLI
Servomotores BCR/BTD Bonfiglioli. VECTRON

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com
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» Posibilidades de Montaje

Los convertidores de frecuencia serie ACTIVE pueden ser equipados con un rango de accesorios mecanicos
gue permiten la maxima flexibilidad de montajes dependiende de las aplicaciones. Pueden ser ejecutados
con versiones estandar, sin ventilador [cold-plate], mecAnicamente reforzados, antivibraciones, o bien feed-
thraugh. Posibilidades de montaje para convertidores de:

Tamano 1

Montaje Estandar

30 Maontaje Carril DIN

@ BONFIGLIOLI
VECTRON

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com




» Posibilidades de Montaje

Montaje Estandar

¢» Tecnotrans

Montaje Feed-Through o a través de pared

Maontaje Antivibraciones

TELF. 938052434 FAX. 938052544

@ BONFIGLIOLI
VECTRON

inffo@abina.com



» Accesorios

: — Dimensiones

ACU 201-01 0,25 RE 250 430

ACL 201-03 037 RE 250 300

ACT/ACU 201-05 0,55 RE 230 230

ACT/ACU 201-07 0,75 RE 250 140 g2 | ao | 20 | 170

ACT/ACU 201-09 1 RB 230 115

ACT/ACL 201-11 15 RB 250 75

ACT/ACU 201-13 22 RB 230 55

ACT/ACU 701-15 3l RB 230 a7

ACT/ACU 201-18 4.0 PR 400

ACT/ACU 201-19 55 PR 600 e il 2l R [

ACT/ACU 201-21 75 PR 1000 1 g2 | zaa | 70 | 136

ACT/ACU 201-22 9.7 PR 1000

ACU 401-01 0,25

ACL 401-03 0.37 RB 750 930

ACT/ACU 4D1-05 0,55

ACT/ACU 401-07 0,75 RE 250 B34

ACT/ACU 4D1-0% 11 RB 250 462 192 | 42 | 20 | 170

ACT/ACL 4D1-11 1.5 RB 250 300

ACT/ACU 4D1-12 1,85 RB 250 300

ACT/ACU 4D1-13 2.2 RB 750 220

ACT/ACU 4D1-15 a0 RB 250 14B

ACT/ACU 401-18 40 PR 600 106 405 | 420 | 55 | 98

ACT/ACU 401-15% 55 PR 600 BO 405 | 420 | 55 | 98

ACT/ACU AD1-21 7.5 PR 1000 o8 A12 | 430 | 70 | Ma

ACT/ACL 401-22 932 PR 1200 48 412 | &30 | Bo | 135

ACT/ACU 401-23 11.0 PR 1200 48 512 | 430 | B0 | 135

ACT/ACU 401-75 15,0 PR 2200 37 A0S | 420 | 1287 98 | 70

ACT/ACU 401-27 18,5 PR 2200 2 405 | 420 | 128 98 | 70

ACT/ACU 401-29 220 PR 2200 14 405 | 420 | 128 98 | 70

ACT/ACU 401-31 30,0 PR 4500 14 490 | 510 [ 174 | 143 | 85

ACT/ACU 401-33 370 PR 4500 7.5 690 | m10 | 176 | 143 | 85

ACT/ACU 401-35 450 PR 4500 75 690 | m10 [ 176 | 143 | 85

ACT/ACU 401-37 550 PR 9000 7.5 490 | 510 | 385 | 143 | 85

ACT/ACU 401-39 65,0 PR 9000 7.5 490 | m10 | 355 | 143 | 85

ACT/ACU 401-43 75,0 PR 9000 55 son | 510 | s22 ] 143 | 85

ACT/ACU 401-45 90,0 PR $000 45 490 | 510 [ 522 | 143 | 85
34 ACT/ACU 401-47 1100 PR 13500 37 490 | 510 | 522 | 143 | 85

ACT/ACU 401-49 1320 PR 13500 a1 son | 10 | 522 ] 143 | 85

Posibilidad de Klixan.
Condiciones estandar de frenado.

TELF. 938052434 FAX. 938052544

¢» Tecnotrans

[ BN USSR 0

HRUETAMCASOE IR | bt | vecrpin | coem | DS
] c
ACU 201-M (.25
ACU 201-03 0,37 b
ACT/ACU 201-05 (1,65 a0 &0 115
ACT/ACY 201-07 L Inductancia monofésica 8
ACT/ACU 201-09 i i
ACT/ACU 201-11 (I 12
ACT/ACU 201-13 22 - 80 70 115
ACT/ACU 201-15 3,0 s
:g:::gg gg:gg E?g (nductancia trifdsica 1,96 mH 10 120 | 40 | 128
ACT/ACU 201-0%9* 1,1
:g:::g:j :g}: _; ;g Inductancia tritisica 0,84 mH 27 50 | 75 | 150
ACT/ACU 201-15* 30
o e e N B D
ACT/ACU 201-21* 73 Inductancia trifagica 0,67 mH 47
ACTIACL 201-22* Hi
ACU 40701 0,25
ACU £07-03* 0,37 Inductancia trifasica 1£8 mH 25
ACT/ACL 401-05* 0:55
1-[7* I T
iglﬁ:gﬁ ig?_g:‘ P]'T’ Inductancia trifasica 7.9 mH 4 120 &0 195
ACT/ACU ADT-11* e
ACT/ACH 401-12* 1,685 Inductancia trifasica 4,3 mH 7.5
ACT/ACU 401-13* i
ACT/ACU ADT-15* 3.0 Inductancia trifasica 3,7 mH 10
ACT/ACL 40%-18* 4.0 Inductancia trifisica 2.5 mH 13 150 75 150
ACT/ACUADT-15* 5.5 Inductancia trifasica 1,85 mH 17
ACT/ACU 40%-21* 7.5
ACTAACU ADY-22* 8.2 Inductancia trifasica 0,98 mH 3z
ACTIAGH 40%-23* 11..LI 180 a0 175
ACT/ACU 401-25* 15,0
ACT/ACH 401-27* 18,5 Inductancia trifasica 0,67 mH &7
ACT/ACH 401-29* 22,0
ACT/ACU 4D1-31* an,n Inductancia trifasica 0,47 mH 1 220 145 170
ACT/ACU 407-33" 37.0 Inductancia trifasica 0.4 mH 74 250 155 170
ACT/ACL 401-35* 450 Inductancia (rifsica 0,34 mH i 250 145 230 35
ACT/ACU £03-37* 55,0 Inductancia irifdsica 0,28 mH 110 250 155 230
ACTACU BTNy 520 Inductancia trifasica 0,20 mH L 220 e hh—
ACT/ACU 4071-43" 5.0 i i 148 240 185 255
ACT/ACU 401-45* g0,0 Inductancia trifasica £.17 mH 180 750 | 185 | 255
ACT/ACY 407-47* 110.0 Inductancia trifasica 0,14 mH 240 245 | 154 | 7586
ACT/ACH £01-45* 1320 Inductancia trifasica 0,12 mH 250 285 154 3"J[I_

[*] Para inductancias de salida: escoger una talla supericr.

@ BONFIGLIOLI

VECTRON

info@abina.com
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»Accesorios »Esquemas accesorios

(] RN ———

) : . s . Dimensiones _{ ] c|
LB T R Potencia | Descripcion | Corriente —— =
MODELD CONVE — I
Liu[wlua[xIxi]y[m I A
Filtro tipo foot print / book =
ACU 201-D) = 9 = B
ACU 20103 = j B
ACT/ACU 207-05 0,55 _ 15 | 297|255 | 60 | 45 |425| - | 279 |20 b =l Y |
ACT/ACU 201-07 0,75 mi::'_:fg.ﬂgm —
ACT/ACU 201-09 1A 250"1".‘5\.[: Igura
ACT/ACU 201-1 1.5 20
ACT/ACU 201-13 2.2 357|316 | &0 | 45 |25 - | 339|270
ACT/ACU 201-15 3.0 5 L E H
ACT/ACU 201-05 0,55
ACT/ACU 201-07 0,75 10 207 | 265 | &0 | 45 |425]| - |'279 |210 T A 1
ACT/B0U 201-09 11 = |
ACT/ACU 201-11 1.5 = T
iltro © e esislencias |
ACT/ACU 201-13 22 ke 70 357 (315 | &0 | 45 |425| - [339 (zZm0 e parats _(%_ _+_ |
ACT/ACU 201-15 3,0 IEOVAL 1 '
ACT/ACU 201-18 4.0 , ) ST | . i
: 25 357|315 (100 |50 | 70 | 76 | 339 | &r0
ACT/ACU 201-1% 5,5 : i ‘ 4 ‘ |
ACT/ACU 201-27 7.5 E o . N i - —
5 357 [ 315 | 125 | 50 | 95 | 90 [ 239 (270 o o
ACT/ACU 301-22 97 2 4 - - Figura? | & | c
ACL407-01 0,25
ACU %01-03 0,37 ] _
ACT/ACU 401-05 0.55 . LTI
5 B ¢ 5 & 42,5 - 217 | 210 - . e 5
ACT/ACU 401-07 0,75 SRS Rl el i - - F T T
ACT/ACU 401-09 1,1 E=r i e . .
ACT/ACU $01-1 1.5
ACT/ACU 407-77 1,85 é P
GhNACH B 3 & 15 |357 (315 | 60 | a5 [425| - | 399|270
ACT/ACU 401-15 3.0 _ | . _ _ ||
ACT/ACU 401-18 4,0 B . g ] |
ACT/ACU 201-19 55 = +| JHHHEL || [E =7 == E[[ _
ACT/ACL 01-21 75 a5 357315 | 100 | 50 | 70 | 74 | 339 | 270 - | :
A B A B
ESI;:EE ig:: ;; 1q:|l ?III _Filtro Inductancia ! L i
- g Trifasico e : . " de Entrada lnductancia monofasica Inductancia trifasica
b ACT/ACUT0T %% I8OVAC 55 357 (315 | 125 | 50 | 95 | 90 [ 239 (270
Filtro tipo Estdndar - W
ACT/ACU 401-27 18,5 &0 335 (305 | 150 | &0 | 320 35 L2
ACT/ACU 401-29 22.0 70 335 [ 305 [ 150 60 [320] 35 | = R ] by i
36 ACT/ACU 407-31 30,0 100 330 [ 300 220 | 80 [314 | 55 H [ ; . gy == r_ N E 37
ACT/ACU 401-33 370 130 330 [ 300 220 | 80 [314 ] 55 : b :
ACT/ACU 401-35 45,0 . L: ) o i
150 240 141 | 170:| 115/| 155 | e
ACT/ACU &01-37 55,0 [t :; “rz T
ACT/ACU &01-39 85,0 180 260 141 | 170 | 115 155 ‘ _ - . =
ACT/ACU 4D1-43 75.0 o 300 14 | 190 | 240 | 145 [ = .
ACT/ACU 401-45 90,0 300 165 | 190 | 240 | 165 o 8 . . e :
ACT/ACU 401-47 1100 328 300 146 | 260 | 240 ] 235 W X1 X E I— - Figura 4
ACT/ACU &01-49 132.0 %00 300 166 | 240 | 240 | 735 g . i:i :M
e : 3 I Ml
l= n a o
|

Figura 3

TELF. 938052434 FAX. 938052544 info@abina.com
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Servicios disponibles en Tecnotrans
Bonfiglioli, S.A.

» Experiencia

Mas de 40 anos ofreciendo las soluciones motrices mas novedo
sas y avanzadas tecnoldgicamente para satisfacer las necesida-
des de un mercado en constante evalucion

Fermacién de producto.

» Mecatronica

MNuestro principal objetivo es aportarle la dltima tecnologia,
garantizar la sequridad motriz de sus maquinas y proporcionarle
un colaborador especializado y persenalizado para sus necesi-
dades.

Soluciones motrices integradas.

» Garantia

La calidad debe ser algo que vaya mas alla de una técnica
debe de ser parte de |a filosofia de la empresa y sobre todo
debe ser uniforme.

> Servicio y Asistencia

En Tecnotrans estamos convencidos de gue son los clientes
los gue realmente hacen grande a una empresa, es por ello
gue potenciamos cada dia méas los servicios de asesoria técnica
ya sea de electronica como de mecanica, entendiendo las
necesidades de nuestros clientes comao Unicas

Calculo de accionamientos, mantenimiento, reparaciones y
puestas en marcha.

Asistencia técnica posventa.

> Compromiso

Tras superar las selectivas pruebas de inspeccion, muestrea
y especificaciones de calidad, el cliente recibe el producto
perfectamente embalado y protegido, en el plazo de entrega
acordado,

Tecnotrans Bonfiglioli, 5. A. esta en constante desarrollo, es por eso que la informacion de este catalogo
puede verse modificada sin notificacion previa.

TELF. 938052434 FAX. 938052544
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» Cuestiones basicas para la eleccion

de los modelos ACTIVE y ACTIVE CUBE

(Qué es imprescindible:

APLICACION

) Nombre.

) Descripcidn,

) Datos del motor,

TIPO

() Par constante.
() Par cuadratico.
) Otro.

CONTROL
) Velocidad
() Par.

) Posicidn.

POTENCIA [0 CORRIENTE) DEL MOTOR

{3 1 motor=1 Active o Active Cube: La potencia del modelo ACTIVE o ACTIVE CUBE ha de ser igual o mayor
gue la del motor.

(_) Varios motores en paralelo=1 Active o Active Cube: La suma de las corrientes nominales de cada uno de
los motores mas el 10% o el 15% deberia ser inferior a la corriente naminal del convertidor ACTIVE o
ACTIVE CUBE.

2 Longitud méxima de cable entre el convertidor y el motar.

SOBRECARGA DEL ACTIVE

() 1.5 durante 60 segundos [2 durante 1 segundo). Ejemplos genéricos: Aplicaciones de par constante
respecto a la velocidad |transportadores, alimentadores, prensas).

(2 Otros consultar.

TIPO DE PROGRAMACION

() Mediante consola de programacion [KP500].

) Mediante software de programacion para PC [Vplus] lacal o remoto.
{_) Via comunicaciones.

TIPO DE FIJACION PARA EL MONTAJE
() Seleccionar segln cuadro paginas 30 a 33.

FILTRO DE RED
() Clase A [externo desde ACT/ACU 401-43 3 ACT/ACU 401-49),
() Clase B [consultar pagina 34).

MODULOS DE COMUNICACION Y EXPANSION
) Médulos de comunicacion [consultar paginas 16 y 17].
) Mddulos de expansion [consultar paginas 17 a 221,

INDUCTANCIA DE LINEA 39
() Segun tabla pagina 35,
() Segln especificaciones técnicas.

RESISTENCIA DE FRENADO
) Segun tabla pagina 34.
{) Potencia [W] en funcion de la aplicacion.

FILTRO DE SALIDA

) Senoidal

) Ferrita.

() Inductancia [segln tabla p&gina 35, escoger una talla superior).
3 DU/dt.

@ BONFIGLIOLI
VECTRON

Para cualguier consulta o aclaracion péngase en contacto con el servicio
tecnico de Tecnotrans. Telefono: 93 447 84 00

inffo@abina.com





